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Ciudad: Zaragoza CP: 50018(Zaragoza)  País: España




EXPERIENCIA:

/ - /     Empresa: Adient automotive  Area Profesional:Otros servicios profesionales
Descripción del puesto: Montaje de piezas en robot de soldadura para fabricar respaldos traseros. Control visual
de puntos de soldadura.
   Ciudad: Zaragoza País: España
-----------------------------------------------
/ - /     Empresa: Cefa  Area Profesional:Otros servicios profesionales
Descripción del puesto: Control de calidad de salpicaderos de vehiculos
   Ciudad: Zaragoza País: España
-----------------------------------------------
8/2011 - 5/2016     Empresa: Cooperativa Lanjo  Area Profesional:Otros servicios profesionales
Descripción del puesto: Rebarbado, revisión embalaje y etiquetado de diferentes piezas para la automoción
pasando por diversas máquinas para detectar fugas.
   Ciudad: Zaragoza País: España
-----------------------------------------------
5/2016 - 5/2018     Empresa: Cikautxo  Area Profesional:Otros servicios profesionales
Descripción del puesto: Rebarbado,control visual, empaquetado y etiquetado de diferentes piezas de caucho
para la automoción, pasando por diversas máquinas para detectar fugas.
   Ciudad: Zaragoza País: España
-----------------------------------------------
6/2018 - 6/2019     Empresa: Adient automotive  Area Profesional:Otros servicios profesionales
Descripción del puesto: Montaje de piezas en robot de soldadura fabricación de asientos traseros de vehículos.
Control visual de los puntos de soldadura.
   Ciudad: Zaragoza País: España
-----------------------------------------------
9/2019 - 11/2019     Empresa: Alumalsa  Area Profesional:Otros servicios profesionales
Descripción del puesto: Mecanizado de piezas para la automoción.
   Ciudad: Zaragoza País: España
-----------------------------------------------
1/2020 - 5/2021     Empresa: Adient automotive  Area Profesional:Otros servicios profesionales
Descripción del puesto: Montaje de piezas en robots de soldadura para fabricar respaldos traseros. Control visual
de puntos de soldadura.
   Ciudad: Zaragoza País: España
-----------------------------------------------


FORMACIÓN ACADÉMICA:
6-1977Graduado escolar
Graduado Escolar / ESO / Primaria 
Educación

 Centro: Eugenio López y López
 Ciudad: Zaragoza (España)
-----------------------------------------------
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